Urzgdzenie mechatroniczne do rehabilitacji i wspomagania prowadzenia pojazdu, zwtaszcza
samochodowego, zawiera moduty rehabilitacyjne w postaci modutu kierowniczego (1), modutu
odlegtosciowego (2) oraz modutu napedowego (3). Moduty rehabilitacyjne sg zamocowane na
kierownicy samochodowej (6), desce rozdzielczej pojazdu, atrapy pojazdu albo symulatora.

Modut kierowniczy (1) stanowi obejma kierownicza (5), ktéra zaktadana jest na kierownice
samochodowa (6). Na obwodzie obejmy kierowniczej (5) s pola pomiarowe z czujnikami nacisku (7).
Modut odlegtosciowy (2) zawiera co najmniej trzy czujniki odlegtosciowe (9) do monitorowania
odlegtosci barkéw i klatki piersiowej osoby rehabilitowanej od deski rozdzielczej. Modut napedowy
(3) ztozony jest z uzebionego pierwszego kota pasowego (10), ktére zamocowane jest do trzpienia
kierownicy samochodowej (6). Pierwsze koto pasowe (10) potaczone jest poprzez pas zebaty (11) z
drugim kotem pasowym (12). Drugie koto pasowe (12) umieszczone jest na wale zespotu
motoreduktora (13), ktéry ztozony jest z przektadni planetarnej oraz silnika pradu statego
i zamocowany jest do kolumny kierowniczej (14). Uktad pomiarowy (4) z uktadem sterujgcym zawiera
modut pomiarowy przy$pieszenia katowego, predkosci katowej iprzemieszczenia katowego
kierownicy.



